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四轴无人机包括一个飞行控制器和4个电子速度控制器(ESC)，每个电机一个。飞行控制器配备无
线电，可接收飞行员和惯性测量单元(IMU)发出的飞行命令该参考设计将4个独立的ESC板合为一
体，由单个KV4x或KV5x MCU控制，且可驱动4个无刷直流电机。



四电机控制 Block Diagram

View additional information for KV系列四核电机控制.
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